UWAGA

Przy montazu sterownika nalezy uwazac

- na odpowiednie podtgczenie przewodow +12 Vi -12V odwrotne podtgczenie moze uszkodzi¢
procesor

- gdy sterownik jest wigczony nie wolno dotykac ptytki od strony punktéw lutowniczych — moze to
doprowadzié do przepiecia i uszkodzenia procesora

- gdy sterownik jest wigczony nie wolno dotykac przewodami po grzbietach elementdw pasywnych i
aktywnych — moze to doprowadzi¢ do przepiecia i uszkodzenia procesora

- do kanatdw sterownika oraz gniazd PD, PG, PS nie mozna podtaczac napiecia +12V - moze to
doprowadzié do przepiecia i uszkodzenia procesora

1. Podtacz odpowiednio (-) tasmy led, zarowki led etc. do odpowiedniego kanatu
sterownika schodowego (1 schodek do kanatu nr 1; drugi do kanatu nr 2 itd.)

2. Wszystkie (+) tasmy led, zarowki led etc. potacz razem - a nastepnie podtacz do (+12V -
zasilacza LED)

3. Podtacz odpowiednio zasilacz 230/12V do sterownika schodowego (zwro¢ uwage zeby -
12V podtaczyc¢ do gniazda -12V, a +12V do gniazda +12V)

4. Zrob zwore na gniezdzie opisanym PS, a nastepnie podtacz zasilanie 230V- jezeli
poprawnie wykonates instalacje zapala sie wszystkie swiatta

5. Wytacz zasilanie, odtacz zwore PS.

6. Podtacz czujniki ruchu/zmierzchu - czujniki najlepiej instalowac na wysokosci 25-35
cm nad podtozem, po montazu prosze sprawdzi¢ napiecie dochodzace do czujnika.
Powinno wynosi¢ minimum 12V najlepiej 12,05V (w przypadku czujnikow ,,biatych” po
podtaczeniu kabli nalezy czujnik zamknac¢ jezeli bedzie otwarty nie bedzie dziatat
prawidtowo)

7. Zaprogramowac sterownik zgodnie z instrukcja nie pomijajac zadnego kroku.




Inteligentny sterownik do schodéw
- wersja 5-20 punktéw swietinych

Podstawowe dane techniczne:

Napiecie zasilania: 8-15V DC. Typowo 12V DC.

Pobor prgdu przez sam sterownik: 20mA.

Pobdr mocy przez sam sterownik dla napiecia zasilania - 12V: 0,25W.
Obcigzalnosc¢: do 1A na kanat (stopien).

Temperatura otoczenia pracy: 5-35°C.

Opis sterownika:

Klawisze (mikroprzetgczniki) M”, ,+", ,-,, ,S” — klawisze do
programowania

PS — wejscie statego swiecenia (po zwarciu swiecg wszystkie
punkty sSwietlne)

PG — wejscie zwarciowe czujnika gora — doét

PD — wejscie zwarciowe czujnika dot — gora

Wejscia 1 — 20 — wejscia kolejnych kanatow

~12V” — wejscie ,-, zasilania

,+12V" — wejscia ,+” zasilania

Algorytm (funkcje sterownika):

Kontrola ruchu na schodach z gére w dot
Kontrola ruchu na schodach z dotu do gory
Kontrola ruchu z wzajemnym wchodzeniem na schody (jeden
uzytkownik z gory drugi uzytkownik z dotu)
Tryb pracy skokowy lub ptynny
Regulacja czasu zapalania punktu swietinego (od 0,25 sekundy
do 5 sekund)
Regulacja czasu wygaszania punktow swietinych (od 10 sekund
do 3 minut)
R&zne tryby pracy w stanie spoczynku
o Tryb - ,nic nie swieci”
o Tryb — Swiecg skrajne punkty swietine
o Tryb — Swiecg wszystkie punkty swietlne
Regulacja jasnosci Swiecenia punktdw swietinych w stanie
spoczynku (w zakresie od 0 do 50% mocy zrodta swiatta)



e Funkcja statego swiecenia
e Obstuga ruchu z poétpietra (poprzez funkcje statego swiecenia )

Zapalanie po kolei. Gaszenie po kolei. Zanim efekt dojdzie do konca
| zadziata czujka druga to bedzie efekt ,.z naprzeciwka” i spotkajg sie dwa
efekty po drodze (sterownik uzna, ze druga osoba weszta na schody z
naprzeciwka). Jezeli efekt dojdzie do konca i zadziata druga czujka to
sterownik uznaje, ze osoba opuszcza schody i bedzie to sygnat do
wygaszania w tym samym kierunku co zapalane (jedna osoba byta na
schodach, weszta i opuscita).



Programowanie
Wejscie w tryb programowania:

1. Whytgcz zasilanie 12V DC do sterownika

2. Nacisnij mikroprzetgcznik ,M” i go przytrzymad.

3. Wigcz zasilanie 12V DC sterownika

4. Przejscie w tryb programowania zasygnalizuje trzykrotne
mrugniecie diod od 1 do 5

5. Sterownik przechodzi w tryb programowania pierwszym krokiem
jest programowanie ilosci schodéw (punktow swietinych)

Programowanie ilosci schodéw (punktow swietlnych) — nie swieci
zadna dioda

1. Domysina ilos¢ to 5 punktoéw swietlnych
2. llos¢ wybranych zostato punktow swietlnych sygnalizuje dioda nr
2 (tyle razy ile razy mrugnie tyle jest ustawionych punktow

Swietlnych)
3. Po wejsciu w tryb programowania klawiszami
(mikroprzetacznikami)  ,+" i ,-, wybieramy oczekiwang ilos¢

punktow Swietlnych (schodéw). Kazdorazowe nacisniecie klawisza
wywotuje sekwencje diody nalezy odczeka¢ na jej zakonczenie
przed kolejnym nacisnieciem klawisza (mikroprzetgcznika)

4. Klawiszem (mikroprzetgcznikiem) ,S” zatwierdzamy ilos¢
schodow (punktoéw swietlnych)

5. Po nacisnieciu klawisza ,S” przechodzimy w tryb programowania
trybu pracy

Programowanie trybu pracy (skokowy Ilub ptynny) -
swieci dioda nr 5

1. Domysinie ustawiony jest tryb pracy ptynnej

2. Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,+" wybieramy tryb
pracy skokowej (wizualizacja diodg nr 1)

3. Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) - wybieramy tryb
pracy ptynnej (wizualizacja diodg nr 1)

4. Klawiszem (mikroprzetgcznikiem) ,S” zatwierdzamy tryb pracy

5. Po nacisnieciu klawisza ,S” przechodzimy w tryb programowania
szybkosci rozjasniania (zapalania) schoda (punktu swietinego)



Programowanie szybkosci rozjasniania (zapalania) schoda (punktu
swietlnego) — swieci dioda nr 4

1.

5.

Uzytkownik ma mozliwos¢ wybrania 20 czaséw rozjasniania
(zapalania ) od 0,25 sekundy do 5 sekund — kazde nacisniecie
klawisza ,+” lub ,-, zmieni ustawienie o 0,25 sekundy

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,+° wydluza czas
rozjasniania (zapalania) schoda (wizualizacja diodg nr 1)

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) .- Skraca czas
rozjasniania (zapalania) schoda (wizualizacja diodg nr 1)

Klawiszem (mikroprzetgcznikiem) ,S” zatwierdzamy szybko$é
rozjasniania (zapalania) schoda (punktu swietlnego)

Po nacisnieciu klawisza ,S” przechodzimy w tryb programowania
czasu Swiecenia schodow (punktow sSwietinych) po przejsciu
uzytkownika

Programowanie czasu swiecenia schodéw (punktéw swietinych)
po przejsciu uzytkownika — swiecg diody 4 i 5.

1.

Domysinie ustawione jest 10 sekund. Uzytkownik moze zmieni¢
te wartos¢ w zakresie od 10 sekund do 3 minut . Sygnalizacja jest
poprzez diode nr 1 kazde mrugniecie to 10 dodatkowych sekund
(od 1- go do 18 — tu mrugniec)

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,+° wydluza czas
Swiecenia (zapalania) schododw po przejsciu uzytkownika
(wizualizacja diodg nr 1)

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,-° skraca czas
Swiecenia (zapalania) schoddw po przejsciu uzytkownika
(wizualizacja diodg nr 1)

Klawiszem (mikroprzetgcznikiem) ,S” zatwierdzamy czas
Swiecenia schoddow (punktow swietlnych) po przejsciu uzytkownika

Po nacisnieciu klawisza ,S” przechodzimy w tryb programowania
zachowania sterownika z stanie spoczynku (nikt nie porusza sie po
schodach)



Programowanie zachowania sterownika z stanie spoczynku (nikt
nie porusza sie po schodach) — swieci dioda nr 3

1.

2.

3.

Sterownik wyposazony jest w 3 tryby pracy w stanie spoczynku
(domysinie ustawiony tryb ,a”) (sygnalizacja diodg nr 1)
a. Nie swiecg zadne punkty swietlne (jedno mrugniecie diody
nr 1)
b. Swieca sie wszystkie punkty $wietine (z ustawiong moca
zrédia swiatta) (dwa mrugniecia diody nr 1)
C. Swiecg sie skrajne punkty $wietlne (z ustawiong moca
zrédta Swiatta) (trzy mrugniecia diody nr 1)

Nacisniecie klawisza (mikroprzetacznika) ,+” lub ,-, zmienia tryb
pracy spoczynkowej
Po nacisnieciu klawisza ,S” przechodzimy

a. w tryb programowania jasnosci swiecenia punktow
Swietlnych w stanie spoczynku (jezeli zastata wybrana opcja
,0” lub ,C”.

b. w zakonczenie programowania jezeli wybrano ,a” - nalezy
wowczas zakonczyC programowanie naciskajgc klawisz
(mikroprzetgcznik) ,M” ", Zapisanie do pamieci jest
sygnalizowane  trzykrotnym  mrugnieciem  wszystkich
czerwonych diod od 1 do 5

Programowanie jasnosci swiecenia punktéw swietlnych w stanie
spoczynku - swiecg diody 3i 5

1.

2.

Wizualizacja jasnosci swiecenia punktow swietinych odbywa sie
poprzez diode nr 1

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,+” rozjasnia punkt
Swietlny (wizualizacja diodg nr 1)

Nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,-” Sciemnia punkt
Swietlny (wizualizacja diodg nr 1)

Klawiszem (mikroprzetacznikiem) ,S” zatwierdzamy jasnosc¢
Swiecenia punktow swietlnych w stanie spoczynku

Zakonczenie ustawiania programow zostanie zasygnalizowane
jednokrotnym mrugnieciem wszystkich czerwonych diod od 1 do

Zapamietanie ustawien i zakonczenie programowania nastepuje
poprzez nacisniecie klawisza (mikroprzetgcznika) ,M”. Zapisanie
do pamieci jest sygnalizowane trzykrotnym mrugnieciem
wszystkich czerwonych diod od 1 do 5



Podtaczenie do bariery RESTAN jednostronnej

Podtacza sie odpowiednio
- zacisk 1 — (- 12V)

- zacisk 2 — (+ 12V)

- zacisk 3 (PD lub PG)

- zacisk 4 — (PD lub PG)

Po kazdorazowej regulacji nalezy zamkng¢ obudowe i sprawdzi¢ dziatanie czujnika.



Czujnik ruchu — miniaturowy — 12V/15A do zabudowy

Opis — zastosowanie

Czujnik 12V/15A z miniaturowg soczewka, przeznaczony jest do zabudowy wewnatrz budynkdw.
Moze stuzyé do automatycznego zatgczania oswietlenia z inteligentnymi sterownikami, uniwersalna

konstrukcja mechaniczno — elektryczna umozliwia stosowanie czujnika jako samodzielnego
urzadzenia wykonawczego.

Dane techniczne

Napiecie zasilania 12v DC

Max obcigzenie 15A

Kat detekcji 20 stopni

Czas podtrzymania Reg. Ptynna od impulsu do 0,5- 5 minut
Zasieg detekgji Reg ptynna nieliniowa od 0,4 m do 2m
Funkcje

- Regulacja zadziatania w zaleznosci od natezenia oswietlenia zewnetrznego
- Regulacja czasu podtrzymania
- Regulacja zasiegu detekc;ji

Ustawienie uruchomienie czujnika

REG.ZADZIALANIA W ZALEZNOSCI OD NATEZENIA www.i]]umjnst:ions.pl
OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO
www.treppenbeleuckmng.info

‘ﬂﬂv.stair-]ighﬁng.com
REG. CZASU PODTRZYMANIA

20LTY

REG.ZASIEGU DETEKCJI <

S5 zerony MINI SENSOR
O ~e B owYy
8 ﬁ o BIALY Nie przedluzac przewodu !!!

A
CZARNY =
WYJSCIE STYKOW CZARNY
e NIEBIESKI -12V |

ZASILANIE

BRAZOWY +12V

Nalezy zamontowac¢ mini sensor — podtaczyc , tylko” zyte:
- pod 1 biafa

- pod 2 brazowa

- pod 3 zielong

Potencjometrem METER ustawiamy max odlegto$¢ wykrywania ruchu od czujnika Potencjometrem
TIME ustawiamy czas podtrzymania przekaznika (dla sterownikéw schodowych ustawiamy na

minimum)
Nastepnie podtagczamy zyle

- pod 4 26ttg i ustawiamy potencjometrem LUX préb zadziatania w zaleznosci od natezenia
oswietlenia zewnetrznego.

RESTAN

:j



Czujnik ruchu/zmierzchu/zasiegu - 12V/1A

Opis

Czujnik - 12V/1A — z miniaturowg soczewka przystosowany do montazu wewnatrz budynku. Moze

by¢ uzywany w systemach do automatycznego wzbudzania sterownikéw schodowych marki RESTAN

Witasciwosci

Napiecie zasilania 12v DC
Maksymalny prad 1A
Kat ,,widzenia” 20 stopni

Czas podptrzymania

Ptynny od ok.1 sek pdzniej 0,5 do 5 min

Zasieg

Regulacja ptynna nie liniowa od - 0.4 m —do2m

Functions
- Czujnik zmierzchu
- Czas

- Czujnik zasiegu
- Czujnik ruchu

Ustawienia czujnika

&

<7 regulate with a screwdriver
R D,

EXs
]

O

METER LUX TIME

-+ L\

12V NONC

Hole for wires

=

e e
mgy v_|_ Output NO or NC

Montage hole 1 2 .

Potentiometer - METER — ustawianie zasiegu czujnika (przy uruchamianiu sterownikéw schodowych

na poczatku ustawi¢ na max.)

Potentiometer - TIME — czas podtrzymania (dla sterownikéw schodowych ustawiaé na minimum)

Potentiometer - LUX — regulacja czujnika zmierzchu (przy uruchamianiu sterownikéw schodowych na

poczatku ustawi¢ na min. ,,stoneczko”)
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IMPORTANT

When mounting the unit, be careful

- To the appropriate wiring +12 V and-12V reverse connection may damage the
processor

- When the controller is switched on, do not touch the plate on the solder side -
this can lead to surges and damage to the processor

- When the controller is switched on, do not touch the wires on the backs of
passive and active - it can lead to surges and damage to the processor

- control channels and outlets PD, PG, PS Do not connect +12 V voltage - this
can lead to surges and damage to the processor

1. Connect the (-) led strips, led bulbs etc. to the appropriate stairway channel
(1 step to channel 1, second to channel 2, etc.)

2. All (+) led strips, led light bulbs etc. connect together - then connect to (+
12V - LED power supply)

3. Connect the 110-230V / 12V power supply to the staircase controller (make
sure the -12V is connected to the -12V socket and + 12V to the + 12V socket)

4. Make the jumper on the socket described PS, then connect the power supply
230V - if you have done the installation correctly, all the lights will light up

5. Turn off the power, remove the PS jumper.

6. Connect the motion sensors - the sensors are best installed at 25-35 cm
above the ground. After installation, please check the voltage coming to the
sensor. It should be at least 12V, preferably 12.05V (in the case of "white"
sensors after connecting the cables the sensor should close if it is open will not
work properly)

7. Program the controller as instructed without skipping any step.

11



Intelligent controller for stairs
- Version 5-20 points of light

Specification:

Supply voltage: 8-15V DC. Typically 12V DC.

Power consumption by the same controller: 20mA.

Power consumption by the same controller for supply voltage - 12V 0.25 W.
Current Load (Intensity): to 1A per channel (step).

Ambient temperature: 5-35" C.

Description of the controller:

e Keys (DIP) "M", "+", "-", "S" - keys for programming

e PS - input light is constant (after short circuit) - light all the points of light) a permanent
light

® PD - sensor input short circuit (NO) up - down

* PG - sensor input - short circuit (NO) down - up

e Inputs 1 - 20 - Inputs other channels

e "-12V" - input "-" Power DC

e "12 V" -input "+" Power DC

Algorithm (the controller functions):

e Traffic control on the stairs (you go - from “up” to “down”)

e Traffic control on the stairs (you go - from “down” to “up”)

e Traffic control with mutual traffic on the stairs (one person

from “up” the second person from “down”)

* Mode “step by step” or “smooth lighting”

* Regulation lighting time of the light (from 0.25 seconds to 5 seconds)
e Regulation blanking time points of light (from 10 seconds to 3 minutes)
e Different modes of operation in standby mode

the mode "everything is off"

the mode - the extreme points of light shine

the mode - all the points of light shine

e Regulation the brightness of light points in standby mode

® Permanent light (with using PS)

e Supports traffic from the landing (with using PS - a permanent light)

Turn on channel by channel. Turning off the channel by channel. Before we come to the end result
and the second detector work will result in the opposite direction and will meet two effects on the
way (the driver finds a person from the opposite direction). If it comes to the end result and work a

12



second detector, the controller recognizes that a person leaves the stairs and it will be a signal to

fade in the same direction as the lit (one was on the stairs, entered and left).

Programming

Entering Programming Mode:

1
2.
3.
4
5

Turn off the 12V DC power supply to the controller

Press and keep the microswitch "M"

Turn the power on 12V DC controller

Entering the programming mode signals LED blink three times from 1to 5

. The controller goes into programming mode first step is to program number of stairs

(light points)

Programming the number of steps (points of light) - no lights red LED

The default number is 5 points of light

The number of selected points of light is indicated by red LED no. 2 (how many times
as red LED no 2 blinks - so is the set - points of light (stairs)

After entering the programming mode use buttons (microswitches) "+" and "-" to
select the expected number of points of light (stairs). Each press of the button causes
the LED sequence, wait for it to complete before the next press of a button (DIP)
Press button (microswitch) "S" to confirm quantity stairs (light points)

After pressing the "S" - go into the programming mode operation (step by step or smooth
lighting)

Programming working mode (step by step or smooth lighting) — lighting red LED No. 5

ukhwnNnRE

The default mode is smooth

Pressing the (DIP) "+" to select the mode - step by step (visual LED 1)

Pressing the (DIP) "-" to select the mode — smooth lighting” (visual LED 1)

Press button (microswitch) "S" to confirm operation

After pressing the "S" go into the programming mode speed light (lighting) stairs (points of
light)

Programming the speed of light (lighting) stairs (of the light) —lighting red LED No. 4

1.

vk wnN

The user has a choice of 20 times light (lighting) from 0.25 seconds to 5 seconds - pressing
any key "+" or "-" to change the setting by 0.25 seconds

Pressing the (DIP) "+" extends the light (lighting) stairs (visual LED 1)

Pressing the (DIP) "-" reduces light (lighting) stairs (visual LED 1)

Press button (microswitch) "S" to confirm the speed of light (lighting) stairs (of the light)
After pressing the "S" go into the programming mode staircase lighting time (points of light)

after passing by user

13



Programming the staircase lighting (light spots) after passing by user — lighting LEDs no. 4 and 5

w

The default is 10 seconds. You can change this value in the range from 10 seconds to 3
minutes. The signaling is by LED no. 1 every blink it is 10 seconds (you can change from 1 to
18 - blinks)

Pressing the (DIP) "+" increases the lighting time (lighting) steps after passing the user (visual
LED 1)

Pressing the (DIP) "-" reduces lighting (lighting) steps after passing the user (visual LED 1)
Press button (microswitch) "S" to confirm the staircase lighting time (points of light) after
passing by user

After pressing the "S" go into the programming — standby mode (no one moves up the stairs)

Programming the controller standby mode (no one moves up the stairs) — lighting LED no. 3

1.

2.
3.

The controller is equipped with three modes of operation in standby mode (the default mode
set "a") (LED signaling 2)
a. not light any light points (one blink LED 1)
b. lights are on all the points of light (the power set of the light source) (two blinking
LEDs No. 1)
c. lights are extreme points of light (the power set of the light source)
(three LEDs blink 1)
Pressing the (DIP) "+" or "-" changes the standby mode
After pressing the "S" move on:
a. a programming mode brightness light points in standby mode (if you choose option
"b" or "c".
b. at the end of the programming if you selected "and" - should then finish
programming by pressing (DIP) 'M' ". Saving to memory is signaled blink three times,
all red LEDs from 1 to 5

Programming brightness light points in standby mode - lighting LEDs no. 3 and 5

ok wnNeE

Visualization brightness light points in standby mode is done by LED 1

Pressing the (DIP) "+" brightens spot light (LED visualization No. 1)

Pressing the (DIP) "-" dim spot light (LED visualization No. 1)

Press button (microswitch) "S" to confirm the brightness of light points in standby mode
Complete set of programs will be signaled by a single blink all the red LEDs from 1 to 5

Save your settings and exit programming by pressing key (DIP) "M". Saving to memory is
signaled blink three times, all red LEDs from 1 to 5

14



Motion Sensor - 12V/1A

Description — Application

Sensor - 12V/1A - with a miniature lens is designed for installation inside buildings. It can be used for
automatic switching of lighting with intelligent controllers, universal design (mechanical - electric)

allows the use of the sensor as an independent actuator connector.

Specifications

Power supply 12V DC
Max load current 1A
Detection angle 20 degrees

Adjusting the back-up time

Smooth adjustment - from impulse - up to 0,5-5
minutes

Detection range

Smooth adjustment - 0.4 m - up to 2m

Functions

- Control measures according to ambient light intensity

- Adjusting the back-up time
- Adjusting the detection range

Setting - start - Sensor

—

< reg‘ulate with a screwdriver
R,

EXs
2

O
METER  LUX  TIME

JL\
12v
Hole for wires NONC
S
e e
| | " ou
_ put NO or NC
Montage hole 1 2 v-|-

Potentiometer - METER - set the max distance from the sensor for motion detection

Potentiometer - TIME - set-up time relay (for controllers stair set at minimum)

Potentiometer - LUX - a threshold value depending on the ambient light intensity.
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Motion Sensor - Miniature - 12V/15A — integrable

Description — Application

Sensor - 12V/15A - with a miniature lens is designed for installation inside buildings. It can be used
for automatic switching of lighting with intelligent controllers, universal design (mechanical - electric)
allows the use of the sensor as an independent actuator connector.

Specifications

Power supply 12V DC

Max load current 15A

Detection angle 20 degrees

Adjusting the back-up time Smooth adjustment - from impulse - up to 0,5-5
minutes

Detection range Smooth adjustment - 0.5 m - up to 1,5m

Functions

- Control measures according to ambient light intensity
- Adjusting the back-up time
- Adjusting the detection range

Setting - start - Sensor

Control measures ncoorr].ing to

www.illuminations .pl

www.treppenbe]euchtung.info

Adjusting the bnck-up time wswv.stair»].ighﬁng.com

Adjusting the detection range - yellow
o (o2 &reen MINI SENSOR
O
O e brown =3 |
(0] o white NOT lengtheni.ng the wire
O '|:O
A )
black ; A
output contacts black
Power S“PP]Y bl“e Ly 12V
l)xown : +1 zv n

Install a mini sensor - connect "only" wire:
-in 1-White
-in 2 - Brown
-In 3 - Green

Potentiometer - METER - set the max distance from the sensor for motion detection
Potentiometer - TIME - set-up time relay (for controllers stair set at minimum)

Then connect the wire

-In 4 —yellow - and set potentiometer - LUX - a threshold value depending on the ambient light

intensity.
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ACHTUNG

Wahrend der Montage des Steuerungsgerats muss folgendes beachten
werden:

- das korrekte anschlieBen der Leitungen +12 V und -12V, umgekehrtes
AnschlieRBen kann den Prozessor beschadigen

- wenn das Steuerungsgerat eingeschaltet ist darf die Platine nicht von der

Seite der Lotungen beriihrt werden - das kann zur einer Uberspannung fiihren

und den Prozessor beschadigen

- wenn das Steuerungsgerat eingeschaltet ist die Leitungen diirfen nicht die
passiven und aktiven Elemente beriihren - das kann zur Uberspannung fiihren
und den Prozessor beschadigen

- an die Kanale des Steuerungsgerats als auch an die PD, PG, PS Sockel darf
keine +12V Spannung angeschlossen werden - das kann zur Uberspannung
fihren und den Prozessor beschadigen

1. Verbinden Sie den (-) des LED-Streifens, die LED-Lampe , usw. mit
entsprechendem Kanal des Treppensteuerungsgerats ( die 1 Stufe an den Kanal 1, 2
Stufe an Kanal 2, usw.).

2. Alle (+) des LED-Streifens, LED-Lampe, usw. schlieBen Sie zusammen an - und
als nachstes verbinden Sie diese mit (+ 12V - LED-Stromnetzteil)

3. SchlieRen Sie das 230/12V Stromnetzteil an das Treppensteuerungsgerat an
(Achtung, - 12V ist an Sockel -12V und + 12V an Sockel + 12V anzuschliefen)

4. Machen Sie eine Jumperverbindung an dem Sockel der als PS beschrieben ist -
wenn das anschlieBen korrekt durchgefiihrt wurde werden sich alle Lichter
anschalten.

18



5. Trennen Sie die Stromversorgung und trennen sie die PS Jumperverbindung

6. SchlieBen Sie die Bewegungssensoren/Dammerungssensoren an - die Sensoren
ist es empfehlenswert am besten auf Hohe von 25 bis 35 cm liber dem Boden
einbauen. Nach der Installation, Uiberpriifen Sie bitte die Spannung in dem Sensor.
Die Spannung sollte mindestens 12V, und am besten 12,05V betragen (im Fall von
"weiBen" Sensoren nach Verbindung der Kabel, muss der Sensor geschlossen
werden, geoffnet wird er nicht richtig funktionieren)

7. Programmieren Sie die Steuerung gemaB der Gebrauchseinweisung, kein
Schritt darf ausgelassen werden.
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Intelligentes Steuerungsgerat der Treppenbeleuchtung -

Version 5-20 Leuchtpunkte

Technische Spezifikation:

Stromversorgungsspannung: 8-15V DC. Typisch 12V DC.
Stromverbrauch des Steuerungsgerats: 20mA.

Leistungsverbrauch des Steuerungsgerats flr den
Stromversorgungsspannung - 12V: 0,25 W.
Belastbarkeit: bis zu 1A pro Kanal (Stufe).
Umgebungsbetriebstemperatur: 5-35° C.

Beschreibung der Steuerung:

e Tasten (Mikroschalter) "M", "+", "-", "S" - Tasten fur die
Programmierung

PS — Buchse des konstanten Leuchten (nach Kurzschluss
leuchten alle Punkte der Beleuchtung)

PG — Kurzschlussbuchse des Sensors oben — unten

PD - Kurzschlussbuchse des Sensors unten — oben
Buchsen 1 - 20 — Buchsen der anderen Kanale

"-12V" - Buchse "-" der Energieversorgung

"12 V" - Buchse "+" der Energieversorgung

Algorithmus (Funktionen des Steuerungsgerats):

e Bewegungsiberwachung von oben nach unten
e Bewegungsiberwachung von unten nach oben
e Bewegungsuberwachung wahrend des gleichzeitigen Gebrauchs

der Treppe (einer Benutzer von oben nach unten und der anderer
von unten nach oben)

e Sprunghaftes oder konstantes Betriebsmodus

e Einstelbare Leuchtzeit des einschalten der Leuchtpunkte (von 0,25
bis 5 Sekunden)

¢ Einstelbare Leuchtzeit des ausschalte der Lichtpunkte (ab 10
Sekunden bis 3 Minuten)
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Verschiedene Betriebsmodus im Standby-Zustand

oModus - "es leuchtet nichts"

oModus —,, nur die aul3erste Lichtpunkte leuchten®

oModus — ,alle Lichtpunkte leuchten®
Einstellung der Helligkeit der Lichtpunkte im Standby - Modus (im
Bereich von 0 bis 50% der Leistung der Lichtquellen)
Funktion der konstanten Leuchtens
Bewegungsuberwachung aus dem Bereich des Zwischengeschol}
Steuerung des Verkehrs vom Halbgeschof3 (durch das Modus des
konstanten leuchten)

Einschalten nacheinander. Ausschalten nacheinander. Bevor der
Effekt an das Ende ankommt und der zweite Sensor aktiviert wird
dann wird es ein ,entgegenkommender® Effekt sein und zwei
Effekte treffen auf einander (das Steuerungsgerat nimmt an das
eine andere Person aus der Gegenrichtung kommt) Wenn das
Effekt an das Ende ankommt und der zweiter Sensor aktiviert wird,
nimmt das Steuerungsgerat an das die Person die Treppe verlasst,
und das Licht wird in der umgekehrten Rheinfolge ausgeschaltet (
eine Person war auf der Treppe und hat Sie verlassen)

21



22



Programmierung

Ubergang zu dem Programmiermodus:

Schalten Sie die 12V DC Stromversorgung der Steuerung aus
Drucken und halten Sie den Mikroschalter "M"

Schalten Sie die 12V DC Stromversorgung der Steuerung ein

Der Ubergang zu dem Programmiermodus wird durch das
dreifache Blinken der Dioden von 1 bis 5 signalisiert

Das Steuerungsgerat schaltet sich in die Programmierungsmodus
um. Der erste Schritt der Programmierung ist die Angabe der
Treppenstufenzahl.

hrwpN R

o

Programmierung der Anzahl der Treppe (Lichtpunkte) - keine Diode
leuchtet

1. Die angenommene Zahl der Lichtpunkte betragt 5 Lichtpunkte

2. Die Diode Nr. 2 signalisiert die Anzahl der ausgewahlten Lichtpunkte
(so oft sie blinkt so viele Lichtpunkte eingestellt wurden)

3. Nach dem Ubergang in die Programmiermodus mit den Tasten
(Mikroschaltern) "+" und "-" wahlen Sie die gewunschte Anzahl von
Lichtpunkten (Treppen). Jedes betatigen der Tasten bewirkt eine
Sequenz der Diode, vor dem nachsten Tastendruck (Mikroschalter)
mussen sie warten bis die Diode sich ausschalten wird.

4. Mit der Taste (Mikroschalter) "S" bestatigen Sie die Anzahl der
gewahlten Treppenstufenzahl (Lichtpunkte)

5. Nach dem Drucken der Taste "S" gehen wir in die Programmierung
des Betriebsmodus

Programmierung des Betriebsmodus (Sprunghaft oder Konstant) —
Die Diode Nr. 5 leuchtet.

1 Der programmiertes Betriebsmodus ist Konstant

2 Durch das Betatigen der Taste (Mikroschalter) "+" wahlen Sie das
sprunghafte Betriebsmodus (Visualisierung mit der Diode Nr. 1)

3 Durch das Betatigen der Taste (Mikroschalter) "-" wahlen Sie das
konstante Betriebsmodus (Visualisierung mit der Diode Nr. 1)

4 Mit der Taste (Mikroschalter) "S" bestatigen Sie die Wahl der
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Betriebsmodus

5 Nach dem Betatigen der Taste "S" gehen Sie in die Programmierung
der Geschwindigkeit des Aufhellen des Lichtes (Beleuchtung) der
Treppenstufe (Lichtpunktes) Uber.

Programmierung der Geschwindigkeit des Aufhellen (Beleuchtung)
der Treppenstufen (des Lichtes) — die Diode Nr. 4 leuchtet

1. Der Benutzer hat die Moglichkeit zwischen 20 Zeitangaben der
Aufhellung (Beleuchtung) ab 0,25 bis 5 Sekunden zu wahlen —
jedes Drucken der Taste "+" oder "-", andert die Einstellung um
0,25 Sekunden

2. Das betatigen der Taste (Mikroschalter) "+" verlangernd die Zeit
des Aufhellens (Beleuchtung) der Treppenstufe (Visualisierung mit
der Diode Nr. 1)

3. Das betatigen der Taste (Mikroschalter) "-" verkirzt die Zeit des
Aufhellens (Beleuchtung) der Treppenstufe (Visualisierung mit der
Diode Nr. 1)

4. Mit der Taste (Mikroschalter) "S" bestatigen Sie die
Geschwindigkeit der Aufhellens (Beleuchtung) der Treppenstufe
(des Lichtpunktes)

5. Nach dem betatigen der Taste "S" Ubergehen Sie in die
Programmierung der Treppenleuchtzeit (der Lichtpunkte) nach dem
der Benutzer diese Verlasst.

Programmierung der Treppenleuchtzeit (Lichtpunkten) nach dem
der Benutzer die Treppen verlasst — die Dioden Nr. 4und 5
leuchten

1 Der ausgangswert ist eingestellt auf 10 Sekunden. Der Benutzer
kann die Einstellung in dem Bereich von 10 Sekunden bis 3
Minuten verandern. Die Diode Nr. 1 Signalisiert die Einstellung
jedes blinken das sind weitere 10 Sekunden ( von 1 bis 18 Blinken)

2 Das betatigen der Taste (Mikroschalter) "+" verlangernd die Zeit
des Aufhellens (Beleuchtung) der Treppenstufe (Visualisierung mit
der Diode Nr. 1)

3 Das betatigen der Taste (Mikroschalter) "-" verkirzt die Zeit des
Aufhellens (Beleuchtung) der Treppenstufe (Visualisierung mit der
Diode Nr. 1)
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4 Mit der Taste (Mikroschalter) "S" bestatigen Sie die Leuchtdauer
(Beleuchtung) der Treppenstufe (des Lichtpunktes)nach dem diese
durch den Benutzer verlasst werden.

5 Nach dem betatigen der Taste "S" Ubergehen Sie in die

Programmierung der Standby-Modus (die Treppen werden in dem
Moment nicht benutzt )
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Programmierung des Standby- Modus des Steuerungsgerats (die
Treppen werden in dem Moment nicht benutzt) —die Diode Nr. 3
leuchtet

1. Das Steuerungsgerat besitzt drei Einstellungsmaéglichkeiten des
Standby-Modus (Ausgangseinstellung die Modus ,a“)
(Signalisierung mit der Diode Nr. 1)

a. Es leuchten keine Lichtpunkte (ein blinken der Diode

Nr. 1)
b. Alle Lichtpunkte leuchten (mit der eingestellten
Leuchtleistung) ( doppeltes Blinken der Diode Nr. 1)
C. Es leuchten nur die aulRersten Lichtpunkte (mit der
eingestellten Leuchtleistung) (dreifaches Blinken der
Diode Nr.1)

2. Das betatigen der Taste (Mikroschalter) "+" oder "-" andert den
Betrieb in den Standby- Modus

3. Durch das betatigen der Taste "S" ubergehen Sie zur folgenden
Einstellungsmoglichkeiten:

a. Zur der Programmierung der Leuchthelligkeit der Lichtpunkte
in den Standby-Modus (wenn die Option "b" oder "c" gewahlt
wurde).

b. Zur AbschlieBung des Programmierens, wenn "a" gewahlt
wurde — Die Programmierung wird beendet durch das
bestatigen der Taste (Mikroschalter) 'M“. Das Speichern
wird durch dreimaliges Blinken von allen roten Dioden von 1
bis 5 angezeigt.

Das programmieren der Leuchthelligkeit der Lichtpunkte in den
Standby-Modus - die Dioden 3 und 5 leuchten

1. Die Visualisierung der Leuchthelligkeit der Lichtpunkte zeigt die Dioden Nr.1
an.

2. Das Betatigen der Taste (Mikroschalter) "+" verursacht das die Leuchtpunkte
heller leuchten (Visualisierung mit der Diode Nr. 1)

3. Das Betatigen der Taste (Mikroschalter) "-" verursacht das die Leuchtpunkte
dunkler leuchten (Visualisierung mit der Diode Nr. 1)
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4. Mit der Taste (Mikroschalter) "S", bestatigen Sie die Leuchtstarke des
Lichtpunktes im Standby-Modus

5. Das Beenden der Programmierung wird angezeigt durch das leuchten aller
roten Dioden.

6. Das Speichern der Einstellungen und das beenden des Programmierens
erfolgt durch das betatigen der Taste (Mikroschalter) "M". Das Speicherun wird
durch dreimaliges Blinken von allen roten Dioden von 1 bis 5 angezeigt

Anschluss an die einseitige RESTAN Barriere

Das Anschliefen muss in der unten angegebenen rheinfolge erfolgen :
- Klemme 1 - (- 12V)

- Klemme 2 - (+12V)

- Klemme 3 (PD oder PG)

- Klemme 4 - (PD oder PG)

Nach jeder Einstellung, schlieBen Sie die Abdeckung und priifen Sie das funktioniere des Sensors.
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Der Miniaturbewegungssensor - 12V/15A zum einbauen

Die Beschreibung - die Anwendung

Der Sensor 12 V/ 15 mit Miniaturlinse ist zum einbauen in dem Innenbereich des Hauses vorgesehen.
Er kann zum automatischen einschalten von Beleuchtung mit intelligenter Steuerungsgeraten
benutzt werden, die mechanische und elektrische Universalkonstruktion des Sensors ermoglicht
seinen Gebrauch als eine selbststandige Ausfiihrungsvorrichtung
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Die technischen Daten

Stromversorgungsspannung 12v DC
Max. Belastung 15A
Der Winkel der Detektion 20°

Aufrechterhaltungszeit

konstante Reg. ab Impuls bis 0,5- 5 Minuten

Die Reichweite der Detektion

konstante Reg. von 0.4 bis2 m

Funktionen

- Die Regulierung funktioniert anhdngig von dem Helligkeitsniveau des AulRenbereichs

- Die Regulierung der Aufrechterhaltungszeit

- Die Regulierung der Reichweite der Detektion

Einstellung des Einschaltens des Sensors

Regulierung des Funktionierens abhangen
von dem AuRenbeleuchtungsniveau.

Regulierung der
Aufrechterhaltungszeit.

Regulieruna der Reichweite
der Detektion.

www.illuminations, .p]
‘\wﬂv.treppenbeleuc}xtung.info
WIWWL staix-lighting. com

0000

Schwarz

Anschlussockel Schwarz

Stromversorgung Blau -12V
Braun +12V

Gelb

Grin MINI SENSOR
Braun |
WeiR Die Leitung nicht verlangern!!!

A

)

{

RESTAN

Das Miniatursensor muss montiert werden —, Nur” die Hauptader anschliel3en:

- unter 1 weil3e
- unter 2 braune

- unter 3 griine
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Mit dem Potenziometer METER stellen Sie die max. Entfernung von Bewegungsdetektion von dem
Sensor ein

Mit dem Potentiometer TIME stellen Sie die Zeit der Unterstiitzung des Relais (fur die
Treppensteuerung stellen wir Minimum ein) ein

AnschlieBend schlieRen Sie die Hauptader an

- unter 4 gelb stellen Sie mit dem Potenziometer LUX den Grenzwert des Einschaltens je nach Starke
der AulRenbeleuchtung

Bewegungs-/ Ddmmerung- / Reichweitesensor - 12V/1A

Beschreibung

Sensor 12V/1A mit einer Miniaturlinse, wurde zum Einbau in Innenrdumen der Gebauden
vorgesehen. Es kann zum automatischen einschalten der Treppensteuerungsgerate der Marke
RESTAN verwendet werden.

Eigenschaften

Stromversorgungsspannung 12v DC

Maximalle Belastung 1A

Detektionswinkel 20 Grad
Aufrechterhaltungszeit Flissig von .1 sek bis 5 min
Detektionsreichweite von - 0.3 m—do2m
Funktionen

- Dammerungssensor

- Zeit
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- Reichweitesensor

- Bewegungssensor

Einstellung des Sensors

Regulierung mit Hilfe einen flachen Schraubenschliissels

O
METER  LUX  TIME

[elelelele
HNEAY
Offnung fiir Die Kabel _@ 12\’? NONC
o @
mmrizy NC oder NO Anschliisse
Montage Offnung 1 2 v+

Potentiometer - METER —Einstellung der Reichweite des Sensors (bei dem einschalten der

Treppensteuerungsgerdate am Anfang auf Max einstellen)

Potentiometer - TIME — Zeit der Aufrechterhaltung (bei dem einschalten der
Treppensteuerungsgerate am Anfang auf Minimum einstellen)

Potentiometer - LUX — Regulierung des Dammerungssensors (bei dem einschalten der
Treppensteuerungsgerdate am Anfang auf Minimum einstellen ,,sonne”)
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POZOR

Béhem montazi ovladace budte opatrni

- na vhodné pfripojeni kabelll +12 V i -12V opacné pfipojeni muZe poskodit
procesor

- pokud ovladac je vypnuty nesmi se sahat na desticku se strany pajecich bod(
— mutZe to vest k prepnuti a poskozeni procesoru.

- pokud ovladac¢ je vypnuty nesmi se dotykat kabelami hfebenu pasivnich a
aktivnich soucasti — muze to vest k prepnuti a poskozeni procesoru

- do kanall ovladace a zdsuvek PD, PG, PS nesmi se pfipdjet napéti +12V - muze
to vest k prepnuti a poskozeni procesoru.
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Inteligentni ovlada¢ schodi
- verze 5-20 svételnych bodu

Zakladni technické udaje:

Sila napajeni: 8-15V DC. Obvykle 12V DC.

Spotfeba elektfiny pfes samostatny ovladac: 20mA.

Spotfeba sily pfes samostatny ovlada¢ pro napéti napajeni - 12V:
0,25W.

Zatizeni: do 1A na kanal (stupen).

Teplota pracovniho okoli: 5-35°C.

Popis ovladace:
7. TlaCitka (mikro pfepinace) ,M”, ,+’
nastaveni

8. PS — vstup stabilniho svéceni (po sepnuti svéti vSechny svételné
body)

9. PD - vstup sepnuti senzoru hora — dul

10. PG — vstup sepnuti senzoru dul — hora

11. Vstupy 1 — 20 — vstupy dalSich kanalu

12. ,-12V" — vstup ,-, napajeni

13. ,+12V” —vstupy ,+" napajeni

, o nS — tlaCitka pro

Algoritmus (funkce ovladace):
Kontrola pohybu na schodech s hory smérem dolu
Kontrola pohybu na schodech s dolu smérem na horu
Kontrola pohybu 2z sou€asnym prichodem po schodech (jeden
uzivatel s hory, dalSi z dolu)
Pracovni fezim pferuSovany nebo plynuly
Regulace €asu zapnuti svételného boduj (od 0,25 sekundy do 5
sekund)
Regulace Casu zanikani svételnych bodd (od 10 sekund do 3
minut)
Vice pracovnich rezimu pfi praci v klidu
o Rezim - ,nic ne sveéti”
o Rezim — svéti pouze krajni svételné body
o Rezim — svéti vSechny svételné body
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e Regulace svételné intenzity pfi praci v klidu (v rozsahu od 0 do
50% vykonu zdroju svétla)

e Funkce nepferuSsovaného svéceni

e Rizeni pohybu s polopatra (pomoci funkci nepferu$ovaného
svéceni)

Rozsvéceni podle poradi Zanikani podle pofadi Pfedtim nez ucinek
skond€i a nastartuje druhy senzor bude to ucinek ,s naproti” a po cesté
setkaji se oba ucinky (ovlada¢ zaznamena, ze dalSi osoba vstoupila na
schody s na proti). Kdyz ucinek skon€i a nastartuje dalSi senzor ovlada¢
zaznamena, Zze osoba opousti schody a bude to pokyn pro setméni ve
stejném sméru co rozsvécené (jedna osoba byla na schodech, vstoupila
a odesla).
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Nastaveni
Vyhledani rezimu nastaveni:

1. Vypnout napajeni 12V DC pro ovladaé

2. Stisknout mikrotla€itko ,M” podrzet jeji. (Stisknéte a udrzujte)

3. Zapnout napajeni 12V DC ovladace

4. Pruchod do rezimu nastaveni signalizuje bliknuti tfikrat diod od 1
do 5

5. Ovlada€ prochazi v rezim nastaveni prvnim krokem je nastaveni
poCtu schodu (svételnych bodu)

Nastaveni poc¢tu schodu (svételnych bodt) — ne svéti zadna dioda

8. Vychozi pocet je 5 svételnych bod

9. Pocet zvolenych svételnych bodl ukazuje dioda ¢ 2 (tolikrat,
kolikrat blikne, bude nastavenych svételnych bodu)

10. Po zvoleni rezimu nastaveni tlaCitkem (mikrospinacem) ,+" i ,-,
vybirame ocekavany pocet svételnych bodl (schodul). Kazdé
nasledné stisknuti tlaCitka zpUsobuje sekvence diody je nutné
poCkat na jeji ukonCeni pred dalSim stisknutim tlacCitka
(mikrospinace)

11. TlaCitkem (mikrospinatem) ,S” potvrzujeme pocet schodu
(svételnych bodu)

12. Po stisknuti tlaCitka ,S” pfechazime v rezim nastaveni rezimu
praci

Nastaveni rezimu praci (prerusovany nebo plynuly) -
svéti dioda € 5

1. Vychozi jsou nastaveni plynuleji praci

2. Stisknuti tlaCitka (mikrospinace) ,+” vybirame rezim praci
prerusované (vizualizace diodou € 1)

3. Stisknuti tlaCitka (mikrospinaCe) ,-° vybirame rezim praci
prerusovane (vizualizace diodou € 1)

4. Tlacitkem (mikrospinacem) ,S” potvrzujeme pracovni rezim

5. Po stisknuti tlaCitka ,S” prfechazime do rezimu rychlosti
rozsvéceni (zapnuti) stupné (svételného bodu)
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Nastaveni rychlosti rozsvéceni (zapnuti) stupné (svételného bodu) —
svéti dioda ¢ 4

4.

UzZivatel ma moznost zvoleni 20 ¢asu rozsvétleni (zapinani) od
0,25 sekundy do 5 sekund — kazdé stisknuti tlaCitka ,+” nebo -,
méni nastaveni o 0,25 sekundy

Stisknuti tlaCitka (mikrospinace) ,+” prodluZzuje €as rozsveéceni
(zapinani) stupné (vizualizace diodou ¢ 1)

Stisknuti tlaCitka (mikrospinate) - zkrati €as rozsvéceni
(zapinani) stupné (vizualizace diodou ¢ 1)

TlaCitkem (mikrospinadem) ,S” potvrzujeme rychlost rozsvéceni
(zapinani) stupné (svételného bodu)

Po stisknuti tladitka ,S” pfechazime do rezimu nastaveni Casu
svéceni schodu (svételnych bodul) po pfechodu uZivatele

Nastaveni ¢asu svéceni schodt (svételnych bodd) po prechodu
uzivatele — svéti diody 4 a 5.

1.

Vychozi nastaveni je 10 sekund. Uzivatel muze ménit tuto
hodnotu v rozsahu od 10 sekund do 3 minut. Signalizace za
pomoci diody € 1 kazdé bliknuti to 10 sekund navic (od 1- ho do 18
— tu bliknuti)

Stisknuti tlaCitka (mikrospinace) ,+”° prodluzuje Cas svéceni
(zapinani) schodl po vstupu uzivatele (vizualizace diodou € 1)

Stisknuti tlaCitka (mikrospinaCe) ,-° zkracuje Cas svéceni
(zapinani) schodl po vstupu uzivatele (vizualizace diodou € 1)

TlaCitkem (mikrospinaéem) ,S” potvrzujeme €as svéceni schodu
(svételnych bodl) po vstupu uzivatele

Po stisknuti tlacitka ,S” pfechazime v reZim zanechani ovladace
pro praci v klidu (nikdo se nepohybuje po schodech)

37



Nastaveni ¢innosti ovladace pfi praci v klidu (nikdo nepohybuje
se po schodech) — svéti dioda € 3

C.

d.

e.

Ovlada¢ ma 3 pracovni rezimy pfi praci v klidu (vychozi nastaven
rezim ,a”) (signalizace diodou € 1)
a. Ne svéti Zzadné svételné body (jedno bliknuti diody ¢ 1)
b. Svéti vSechny svételné body (s nastavenym vykonem
zdroju svétla) (dvé bliknuti diody ¢ 1)
C. Svéti krajni svételné body (s nastavenym vykonem zdroju
svétla) (tfi bliknuti diody € 1)

Stisknuti tlaCitka (mikrospinace) ,+” nebo ,-, méni rezim praci v
Klidu
Po stisknuti tlacitka ,S” pfechazime

a. v rezim nastaveni intenzity svétla svételnych bodl pfi
praci v klidu (kdyz byla zvolena polozka ,b” nebo ,c”.

b. v ukonceni nastaveni kdyz zvoleno ,a” - je nutné tehdy
ukoncit nastaveni stisknutim tlaCitka (mikrospinace) ,M” ..
Ulozeni do paméti signalizovano je bliknutim tfikrat vSech
Cervenych diod od 1 do 5

Programovani intenzity svéceni svételnych bodu pri praci v klidu-
svéti diody 3i 5

6.

7.

Vizualizace intenzity svéceni svételnych bodu probiha pomoci
diody ¢ 1

Stisknuti tlacitka (mikrospinace) ,+” rozsvétluje svételny bod
(vizualizace diodou € 1)

Stisknuti tlaCitka (mikrospinace) .~ setmi svételny bod
(vizualizace diodou € 1)

Tla€itkem (mikrospinatem) ,S” potvrzujeme intenzitu svéceni
svételnych bodu pfi praci v klidu

Ukon&eni nastaveni programi bude signalizovano jednotlivym
bliknutim vSech €ervenych diod od 1 do

UloZeni a ukonCeni nastaveni probiha pomoci stisknuti tlaCitka
(mikrospinace ,M”. Ulozeni do paméti signalizovano je bliknutim
tfikrat vSech Cervenych diod od 1 do 5
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P¥ipojeni do bariery RESTAN jednostranné

Pfipojuje se pfislusné
-svorka 1 —(-12V)
- svorka 2 — (+12V)
- svorka 3 (PD lub PG)
- svorka 4 (PD lub PG)

Po kazdé regulaci je potfeba uzamknout kryt a zkontrolovat funkci senzoru.
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SENZOR POHYBU A SVETLA
SENZOR JE PRIZPUSOBEN DO PRACI Z INTELIGENTNIMI OVLADACAMI OSVETLENI

Plynula regulace rozsahu & Potenciometr _LIGHT™
praci senzoru pohybu —
Poloieni §ipky potenci Po

levé strané _-" naméfeni z

rozhoduje o zapnuti senzoru v
Regulace je nutné provadét  zivislosti od intenzity denniho
%# Sroubovikem svétla. PoloZeni 3ipky na minus —

blizké vzdalenosti, ? price pfi velké intenzité svétla
poloZeni na pravé _+ N napi. BEHEM DNE. PoloZeni
naméfeni z daleké / O potenciometru na plus — prace
vzdalenosti

= - o pouze Ii tmé.
SENSOR LIGHT B

3

5

Dira urcena pro umisténi

kabela
O [l
I§ B
NO NC
Sadae - iy
Montazni dira senzoru napi. Kezdi 12v

Napijeni
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Senzor pohybu — miniaturni — 12V/15A pro zastavbu
Popis — pouZiti

Senzor 12V/15A z miniaturnim objektivem uréen je pro zastavbu uvnitf objektd. Muze byt pouZivana
pro automatické zapnuti osvétleni s inteligentnimi ovladaci, univerzalni konstrukce mechanicky —
elektricka umoZnuje pouziti senzoru jako samostatného vykonneho pfristroje.

Technické

Sila napajeni 12V DC

Max zatizeni 15A

Detekéni uhel 20 stupnd

Doba zdrzeni Reg. Plynula od impulsu do 5 minut
Detekcni rozsah Reg plunula od 0,2 m do 3m
Funkce

- Regulace vykonu v zavislosti na intenzité vnitfniho svétla
- Regulace doby zdrzeni
- Regulace detekéniho rozsahu

Nastaveni nastartovani senzoru

www.illuminations.pl
Regulace vykonu v zavislosti na intenzité vnitiniho svétla P
xﬂvw.treppenbeleucbtung.info

Regulace doby zdrZeni WWWL sts.iplighting.com

Regulacje detekéniho rozsahu Sharos

o) :O zelenou MlNl SENSOR
O |[[ | ondten > |
o O Siton
(o] ﬁ—o

o5 A A

cemy

Vystupy kontaktd Zerny
oty T2V
3 hnédou +12V R€STH n

Je nutné namontovat mini senzor — pfipojit ,pouze” Zilu:

- pod 1 bilou

- pod 2 hnédou

- pod 3 zelenou

Potencjometrem METER nastavime max odstup detekci pohybu od senzoru

Potencjometrem TIME nastavime dobu zdrzeni relé (pro schodové ovladace nastavime na minimum)
Nasledné pfipojime Zilu

- pod 4 Zlutou a nastavime potencjometrem LUX pokus povede se v zavislosti na intenzité denniho
svétla.
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L SCHODI
— s - : STEROWNIK SCHODOWY
. S - , STAIR LIGHTING CONTROLLER
PR 0 , OVLADAC SCHODISTE
+ SCE:ES - 5 200
T - 6 e
= SCHODT 2 : B8O
= = . o
GORA-DOL 0 16
DOLU - NA HORU & el
Czujuik ruch:
A ons?:sog G 1O
Senzor pohybu 4 5
—5C
12
$ CH—
L e
0
+H2V) 2
(¢12v) A
(-12\‘) IO— o z
?T‘ e SR
Ef.?ii&ks?:‘so":‘ PRZYCISK STALEGO SWIECENIA
' W,E";O D BUTTON - LIGHT IS CONSTANT
3 TLACTTKO STABILNIHO SVECENT
L3
+12V) 2 e ZASILACZ
POWER SUPPY
-12v) 1 12V '
R NAPAJECI ZDROJ
D?i%kcf'o\%{mu'
ERURADOE) 230 V/12VDC
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ABTOMaTU4YECKMN KOHTPONNep OCBEeLUeHUA NecTHUL,
- Bepcusa 5-20 cBeTOBbIX TOYEK

OcCHOBHbIE TEXHUYECKNE XapaKTepuCcTuKku:

HanpsikeHne nutanusa: 8-15 B noctosHHoro Ttoka. O6biiHO 12 B nocTtosiHHOro
TOKa.

MoTpebnsaemas KOHTPOMNNEPOM MOLLHOCTL: 20 MA.

MoTpebnsaemas KOHTPOMNEPOM MOLLUHOCTb ANA HanpsbkeHnsa nutadmna - 12B: 0,25
BT

TokoBas Harpy3ka: 0o 1 A Ha kaHan (cTeneHb).

TemnepaTypa okpyxatoLien cpeabl: 5-35°C.

Onucanune KOHTpOIsiepa.

o KHonku (Mmukponepekntodatenun) «My», «+», «-», «S» — KHOMNKW Ans
NporpamMmMmnpoBaHns

PS - BXO4 NOCTOAHHOrO CBEYeHUd (Mocrie 3aMblkaHUs CBETAT BCE TOYKU
ceeTa)

PG - Bxoa gaTyvka BBepX — BHU3

PD - Bxog Aatymka BHU3 — BBEPX

Bxogbl 1 - 20 - Bxoabl oMepeaHbIX KaHanos

«-12V» — BXoabl «-» NMUTaHNA

«+12V» — BXoObl «+»MUTaHUs

Anroputm (pyHKLMN KOHTpOSNepa):
. KoHTponb ABMXEHUSI MO NECTHULE CBEPXY BHU3
. KoHTponb ABMXEHUA NO NEeCTHULE CHU3Y BBEPX
. KoHTponb OBWXEHWA NO NecTHUUEe B pasHblX HanpasneHusx (oguH
nonb3oBaTesib CBEPXY, APYron - CHU3Y)
o Pexxum paboTbl NnaBHbIN MNK CKaykoobpasHbIN
o PerynupoBaHune BpemeHun 3aropaHunsa ceetoBor Touku (oT 0,25 cek. oo 5
CeK.)
. PerynupoBaHue BpemeHu noracaHus csetoBon Toudku (oT 10 cek. go 3
MUH.)
Pasnu4yHblie pexnmbl paboTbl B HepaboyeM COCTOAHUN
PeXum - «<HUYTO He ropuT»
Pexum — «ropsit NpoTUBOMOSOXHbIE CBETOBbLIE TOUYKU»
Pexum - «ropaT Bce CBETOBbIE TOYKN»
PerynupoBka sipKOCTU CBEYEHUS TOUEK cBeTa B Hepaboyem coCcTodaHuM (B
AnanasoHe ot 0 o 50% OT MOLLHOCTU UCTOYHMKOB CBETA)

® O O O e
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e  DYHKLMA NOCTOSIHHOIO CBEYEHUS
e O6GcnyxmBaHve [OBWXEHUS Ha nonyataxe (MCNonb3ya  PYHKUMIO
MOCTOSIHHOrO CBEYEHMUS)

3aropaHne no odepeawn. [loracaHne no odepeawn. llepen Tem, kKak addekT
nogonaeT K KOHUY, U HayHeT paboTaTb BTOPOW AaTyumk, NOABUTCSA 3PPEKT C
NPOTUBOMOSIOXXHOW CTOPOHBI, U ABa 3ddeKTa BCTPETATCA Ha MyTU (KOHTponsnep
cuvMTaeT, YTO [OpYyron 4enosek MNOOHMMaeTCA BBepX MO JieCTHUUe C
MNPOTUBOMOSIOXKHON CTOPOHbI). Koraa adpdpekT noaonaeT K KOHUY W HayHeT
paboTtatb BTOPOW AaTyuK, KOHTpOMMep cYuTaeT, 4YTO 4enoBek nokuaaet
necTHuuy, M 3To OyaeT curHan gns noracaHusi B TOM >Xe€ HanpaBeHuu, 4YTo
3aropaHue (oauH YernoBek Obln Ha NecTHULUE, NOOHANCSA U NOKUHYN ee).
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MporpammupoBaHue

Bxon B pexxvm nporpammMmMpoBaHus:

1. Beikntountb nutaHmne 12V DC koHTponnepa

2. Haxxatb Ha Mmukponepekntodatenb «M»

3. Bkntountb nutaHme 12V DC koHTponnepa

4. [Nepexon B pexXum nNporpaMmMmMpoOBaHnNS CUrHaNmM3npyeTcs TpeXKpaTHbIM
MuraHmem ceetogmoaa ot 1 oo 5

5. KoHTponnep nepexoguT B peXxum NporpaMMnUpoBaHus; NEPBbLIM LLArom
SBMSIETCA NpOorpaMmMmMpoBaHmeE Yncra CTYMHEN (CBETOBbLIX TOYEK)

MporpammupoBaHne yncna ctynHen (CBETOBbIX TOYEK) — HE FTOPUT HUKAKOU
cBetoamon

6.
7.

9.

MoapasymeBaemMoe 4MCho - 3TO 5 CBETOBbIX TOYEK.

Uucno BbIOpaHHbIX CBETOBbIX TOYEK MokasbiBaeT ceetoguon Ne 2
(ckonbKko pa3 MuyraeT CBETOAMOL, CTOMbKO CBETOBbLIX TOYEK paboTaerT).

Mocne Bxoga B peXuM MNpOrpaMMMpPOBaHUA C  MOMOLLLID  KHOMOK
(MuKponepeknovaTenemn) «+» n «-», Mbl Bolbnpaem onpeneneHHoe Yncno
Toyek cBeTa (cTynHen). Kaxgoe HaxaTme Ha KHOMKY nNpuUBOAUT K
CBETOAMOAHOM NocnefoBaTenbHOCTY; Bbl OOMKHbI XOaTb, MOKa OHA He
3aKoHYMTCA nepen TeM, kKak Bbl  onATb  HaxmMeTe Ha  KHOMKY
(Mukponepekno4vaTens).

KHonka (Mukponepekntodatenb) «S» aenaet BO3MOXHbIM NOATBEPAUTb
YUCMO CTYNHEN (CBETOBbIX TOYEK).

10. [Mocne HaxaTusi Ha KHOMKY «S» Mbl Mepexoaum K nporpaMMUpoOBaHUIo

pexuma paboThbl.

MporpammupoBaHne pexumma paboTbl (MNaBHbIKM UM CKaYKOOOpa3sHbIN) —
roput cBetogmon Ne 5

6.
7

8.

9.

MogopasymeBaeMbIM PEXUMOM SABNSETCS NNaBHbIN pexnm paboThbl.

[Mocne HaxaTusi Ha KHOMKY (MuKponepeknodaTtenb) «+» Mbl Bblbnpaem
CckaykooOpasHbI pexmum paboTbl (NokasbiBaeT ceeToanos Ne 1)

Mocne HaxaTma Ha KHOMKY (MWUKponepekniyaTenb) «-» Mbl Bblbnpaem
nnaBHbIN pexuM paboTbl (NokasbiBaeT ceBetoamoa Ne 1)

KHonka (Mukponepekniodatenb) «S» genaeT BO3MOXHbIM MOATBEPAUTb
pexum paboThbl.

10. [lMocne HaxaTusi Ha KHOMKY «S» Mbl Mepexoaum K NporpaMMyMpoBaHUIO

CKOPOCTM pasropaHust CTyrnHSA (CBETOBOW TOYKN)

MporpaMmmMmupoBaHMe CKOPOCTU pa3ropaHMA CTYNHA (CBEeTOBOM TOYKW) —
roput ceetoamon Ne 4
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8.

9.

. Y nonb3oBaTens Ha Bbibop 20 BaprMaHTOB CKOPOCTU pasropaHus: oT 0,25

CEKYH, [0 5 CEKYH[ — KaX40e HaXKaTue Ha KHOMKY «+» UMK «-» U3MEHSeT
ckopocTb Ha 0,25 cekyHA.

HaxaTue Ha KHoMKy (MUKponepekrnovaTtens) «+» npoanesaeT BpemMsi
pasropaHus CTYMHs NecTHUUbl (MokasbiBaeT ceetoamoq Ne 1).

HaxaTue Ha kHony (MukponepeknovaTenb) «-» CoKpalwaeT BpeMs
pasropaHus CTYMHs necTHuUbl (MokasbiBaeT ceetoamoa Ne 1).

KHonka (Mukponepekniovatenb) «S» genaeT BO3MOXHbIM NOATBEPANUTL
CKOPOCTb pa3ropaHus CTyrHsi (CBETOBOW TOYKN).

10.MNocne HaxaTna Ha KHOMKY «S» Mbl Nepexogmm K nporpamMmmMmpoBaHumto

BPEMEHN CBEYEHUS CTYMNHeN (CBETOBbLIX TOYEK) Nocrie npoxoaa
nonb3oBaTens.

NMporpamMmmupoBaHMe BpeMeHU CBEYEHUS CTYNHen (CBETOBbLIX TOYEK)
nocrie npoxoAa nosib3oBartens — rOpAT ceetoanoabl 4 n 5.

6.

MogpasymeBaemoe Bpems - 10 cek. Nonb3oBaTenb MOXET N3MEHUTb 3TO
3HayeHue B amanasoHe oT 10 cekyHa Ao 3 MUHYT. BbibpaHHOe 3HayeHue
nokasbiBaeT ceetoanon Ne 1: kaxxgoe muraHue - 310 10 4ONOSTHUTENBbHbIX
cekyHa (ot 1 go 18 mopraHun).

HaxaTue Ha KHoMnKy (MUKponepeknovaTenb) «+» npoanesaeT BpeMs
CBEYEHMs CTYMHEN NECTHULbI NOCne Npoxoaa nonb3oBaTtens (NokasbiBaeT
ceetoauoa Ne 1).

HaxaTue Ha kHony (MukponepeknovaTenb) «-» CoKkpalwaeT BpeMs
CBEYEHNA CTYNHEN NEeCTHMLbI NOCNe NpoxoAa nonb3oBaTens (nokasbiBaeT
ceetoauon Ne 1).

KHonka (Mukponepekntodatenb) «S» aenaet BO3MOXHbIM NMoATBEPAUTb
BpeMS  CBeYeHMs CTynHenm (CBETOBbIX TOYEK) rocre npoxoga
nonb3oBaTens.

10. [Mocne HaxaTusa Ha KHOMKY «S» Mbl Nepexoaum K MporpaMMUpOBaHUIO

noBeAeHUs1 KOHTposfepa B HepaboyeM COCTOSIHUM (HUKTO HEe ABWMXKETCS No
necTtHuue)
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NMporpammupoBaHne nNnoBeaeHUA KOHTpornnepa B HepaboyeM COCTOSIHUM
(HUKTO He ABMXeTCA NO necTtHuue) — roput ceetoguon Ne 3

6. KoTponnep ocHalleH Tpems pexnmamu paboTbl B HepaboyeM CoCTOSTHUM
(nogpasymeBaeMbIn pexmMm - «a») (nokasbiBaeT cBeToamnon Ne 1)

a. He ropsTt HMKakue cBeTOBble TOYKM (O4HO MUraHwe cBeToamoaa
Ne 1)

b. [opAaT BCe cCBeTOBble TOYKM (C BbIOPAHHOW MOLLHOCTbBIO
NCTOYHMKa cBeTa) (aBa muraHus ceetogmoa Ne 1)

C. [OpAT NpPOTMBOMOSIOXHbIE CBETOBble TOYKM (C BblGpaHHOM
MOLLHOCTbIO UCTOYHMKA cBeTa) (Tpy MuraHusa csetoguona Ne 1)

7. Haxatne Ha kHOMy (MuKpornepekrnoyaTenb) «+» UM «-» U3MeHseT
pexum paboTbl B Hepaboyem COCTOSAHUM
lMocne HaXaTusi Ha KHOMKY «S» Mbl:

a. nepexoamm K NporpamMmMmpoBaHUIO SAPKOCTU CBEYEHUS CBETOBbIX
TOoYek B Hepaboyem cocTosiHum (ecnu 6bin BbibpaH BapmaHT «b» nnu
«C».

b. 3akaHyMBaem nporpamMmmMmumpoBaHue, ecnu Obin BblbpaH BapuaHT
«a» - B TaKnMm criydae Bbl JOMKHbI 3aKOHYMTb NpOrpamMMmnpoBaHue,
Ha)xaB Ha KHOMNKy (MukponepekntouyaTtenb) «M». CoxpaHeHue B
NaMATU CUTHANMU3NPYETCA TPOEeKpaTHbIM MUraHMEM BCEX KPaCHbIX
CBETOAMOAOB: OT NepBOU A0 NATON.

npOFpaMMMPOBaHMe APKOCTU CBe4YeHuUs TOYeK cCBeTa B HepaGO‘-leM
COCTOSAAHUU - TOPAT cBeTOAMNOADbI 3unsd

5. SpkocTb cBeYeHUs TOYEK CcBeTa NokasbiBaeT ceeToamon Ne 1.

6 HaxaTne Ha KHOMKy (MUKponepekniovatenb) «+» [enaeT CBETOBYHO
Touky 6onee sipkon (nokasbiBaeT cBeToamoa Nel)

7. Haxatue Ha kHOMy (MUKpoOnepeknovaTenb) «-»aefiaeT CBETOBYH TOYKY
bonee TeMHon (NokasbiBaeT ceeToamo Nel)

8. KHonka (MukponepekntoyaTenb) «S» genaeT BO3MOXHbIM MOATBEPAMTb
SIPKOCTb CBEYEHUSI TOUEK cBETa B HEPAbOYEM COCTOSIHUM.

9. 3aBepLUeHNe HACTPOEK CUrHANM3NPYeTCAa OAHOKPATHbIM MUraHUEM BCEX
KpacHbIX CBETOANOA0B: OT NepBON 40 MATOMW.

10. CoxpaHeHue HacTpoek B MNamMATU U 3aBEPLUEHWE NPOrpaMmMMpoBaHUSA
NPOUCXOOMT MyTEM HaXaTusi Ha KHOMKY (MuKponepekno4vatens) «My.
CoxpaHeHne B namsaATu CUrHANM3MpyeTca TPOEKPaTHbIM MUraHMEM BCEX
KpacHbIX CBETOANOAO0B: OT NEPBOWN 40 NATON.
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MopkntovyeHne K ogHOCTOPOHHEeMY 6apbepy TAMAND

MoakniovaeTcs, kKak cnegyet
- BbiBog 1 — (- 12V)

- BbiBOA 2 — (+ 12V)

- BbiBoA 3 (PD wnu PG)

- BbIBOA 4 — K macce
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OATUMK [IBUXEHUA U CBETA
OATUMK NMPEAHA3HAUEH 1A PABOTbl C ABTOMATUUECKUMMU
KOHTPOITEPAMU OCBEIEHUA

MorerumomeTp LIGHT ana
HacTPOAKM BKIMIOYEHUA AaTYMKa B
SaBUCHUMOCTH OT CUNbI CBETa.
Monoxexwe cTpenkmu MMHYC —
aeicTeme npu Gonbluok cune ceera,
HanpuMmep B TeYeHue AHA,
NONOXEHUE CTPENKM NMOC —
AEACTEME TONLKO NPU OTCYTCTEMM
ceeTta.

e
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